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 AVRدستورات 
 
  

 WATCHDOGپيكره بندي 
 از اسيلاتور جداگانه اي داخلي كلاك دريافت مي كند .با WATCHDOGتايمر 

 و منبع تغذيه ميكرو بعد از سپري شدن زمان WATCHDOGكنترل كلاك 
 زمان مختلف موجود مي باشد كه به 8مشخص شده سيستم ري ست خواهد شد . 

وسيله آن ها مي توان زمان ري ست را مشخص كرد . بعد از سپري شدن زمان ميكرو 
ري ست شده و برنامه از بردار ري ست اجرا مي شود .  

CONFIG WATCH DOG = TIME 
TIME : 

 ري ست شده و اجراي برنامه را از بردار ري ست TIME ميكرو پس از سپري شدن 
 , 256 , 128 , 64 , 32 , 16 مي توانند TIMEآغاز مي كند . مقادير معتبر براي 

 ميلي ثانيه باشند .   , 2048 , 1024 , 512
CONFIG WATCHDOG = 2048  
 

 START ميلي ثانيه بعد از دستور 2048اين دستور ميكرو را پس از گذشت 

WATCHDOG  . ري ست مي كند 
 شروع به كار WATCHDOG , CONFIG WATCHDOGنكته : با دستور 

 START با دستور  WATCHDOGنمي كنند بلكه فقط پيكره بندي مي شوند . 

WATCH DOG شروع به كار كرده و با دستور STOP WATCHDOG  
 ري ست مي شود . RESET WATCHDOGمتوقف و تايمر آن توسط دستور 
حلقه , در داخل حلقه  RESET WATCHDOGدر صورت استفاده نكردن از 

FOR كامل اجرا نمي شود زيرا تا زماني كه I ميلي ثانيه 2048 برسد 1000 به مقدار 
 RESETگذشته و ميكرو ري ست مي شود . در صورت استفاده كردن از 

WATCHDOG  حلقه , در داخل حلقهFOR كامل اجرا مي شود زيرا متناوبا
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 مدام با WATCHDOG اجرا شده و تايمر RESET WATCHDOGدستور 
 ري ست مي شود .  00$عدد 

Next 
End 
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وقفه ها 
 
 

  ENABLE,DISABLEدستورات 
DISABLE interrupt 
ENABLE interrupt 

DISABLE : 
 اين دستور براي غير فعال كردن وقفه استفاده مي شود . 

 
ENABLE : 

اين دستور براي فعال كردن وقفه استفاده مي شود .   
نكته : براي فعال كردن هر يك از وقفه ها علاوه بر اينكه وقفه مربوطه بايستي توسط 

 ENABLE وقفه سراسري نيز بايد توسط دستور ,دستورات فوق فعال شده باشد 

INTERRUPTS فعال شده باشد . اين دستور اجازه استفاده از همه وقفه ها را مي 
دهد .  

 
  ON INTERRUPTدستور 

زماني كه وقفه اتفاق بيافتد سيستم اجراي برنامه را متوقف مي كند و به وقفه پاسخ مي 
دهد وبه برچسبي كه براي آن وقفه تعريف شده پرش مي كند و بعد از برگشت اجراي 

برنامه ادامه پيدا مي كند .  
ON interrupt lable  [NOSAVE] 

 برنامه به interrupt نام برچسبي است كه به هنگام وقوع وقفه lableدر دستور فوق 
آن پرش مي كند و بقيه وقفه ها را غير فعالمي كند تا زماني كه از برنامه وقفه خارج 

 باعث مي شود كه هيچ كدام از NO SAVEشود . به كار بردن گزينه اختياري 
 ( ذخيره R31 تاR16 و R1 تاR0 رجيستر هاي ,رجيستر ها )رجيستر وضعيت 

نشوند و درون برنامه وقفه تغيير يابند ولي در صورت استفاده نكردن از اين گزينه تمام 
رجيستر هاي استفاده شده براي كل برنامه تغيير نمي كند . در ضمن براي برگشت از 

 اولين  , استفاده كنيم RETURN داريم . اگر از چندين RETURNوقفه نياز به 



 ساعت خوش
  

 4 

RETURN كه داخل شرط يا حلقه نباشد به عنوان RETI يعني برگشت از وقفه ( 
 استفاده مي شود . RETURNاستفاده مي شود ( و بقيه به عنوان 

 
نكته :  

 و هر وقفه اي كه در آدرس , امكان اينكه شما براي وقفه ها الويت تعيين كنيد نيست 
پايين تر حافظه نوشته شده باشد داراي الويت بالاتر است .  

  AVR داخلي ميكرو هاي EEPROMحافظه 
   WRITEEEPROMدستور 

WRITEEEPROM    VAR, ADDRESS 
 داخلي نوشته EEPROM حافظه ADDRESS در آدرس VARمحتواي متغيير 

-2.5 بايستي  VCC با توجه به WRITEEEPROMمي شود . بعد از دستور 

4ms تاخير ايجاد كنيد تا عمليات نوشتن تكميل شود . آدرس مي تواند يك عدد ثابت 
 باشد .   BYTE يا WORDيا متغيير بسته به حافظه از نوع داده 

 استفاده كنيد . EEPROMشما همچنين مي توانيد  متغيير هاي آرايه اي براي  -
Dim var As Eram var type 

 ,string, byte, word , integer, long مي تواند داده هاي نوع vartypeكه 

single  . باشد 
 . استفاده كنيد EEPROMشما همچنين مي توانيد متغيير هاي آرايه اي براي  -

 
Dim ar (10) as Eram Byte 

 در ()ar  براي متغيير آرايه اي EEPROM بايت اول از حافظه 10در اين حالت 
نظر گرفته مي شود .  

 قرار EEPROMهمچنين شما مي توانيد داده خود را در آدرسي دلخواه در  -
دهيد .  

 قرار مي گيرد .  EEPROM از حافظه 13 در آدرس Ebمحتواي متغيير 
 داده ها به ترتيب نوشتن در ,نكته : در صورت مشخص نكردن آدرس حافظه 

  شروع به جاي گرفتن در حافظه مي كنند.0 از آدرس ,برنامه
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نكته :  

 LSB داده در حافظه پايين تر EEPROM  . قرار مي گيرد 
 

  READEEPROMدستور 
 
 

READEEPROM VAR , ADDRESS 
 خوانده ADDRESS از آدرس دلخواه EEPROMتوسط اين دستور محتواي 
 ذخيره مي شود . آدرس مي BYTE از نوع داده VARمي شود و در متغيير 

 BYTEيا WORDاز نوع داده  توانديك عدد ثابت يا يك متغيير بسته به حافظه
باشد. 

 
  SLEEPمدهاي

 
 SLEEPمعرفي انواع مدهاي

 ( قسمتها  و امكانات (SHUT  DOWN براي متوقف كردن    SLEEPمدهاي
استفاده نشده ميكرو و همچنين كا هش و صرفه جويي در توان مصرفي به كار برده 

 را براي استفاده كار بر محيا SLEEPها مدهاي مختلفي از AVRمي شوند .
حالت مي با شد. SLEEP ,6ساخته اند . بيشترين تعداد مدهاي 

 ))بيكاريIDLEمد
 متوقف شده ولي در ميكرو به CPU كلاك IDLEدر مد 

SPI,USART,ANALOGCOMPARATOR,ADCTIMER/COU
NTERS,WATCHDOG ارتباط سريال TWO-WIRE وقفه هاي سيستم 

(از حالت بي MCUاجازه مي دهد كه كار كنند ) اگر فعال شده باشند ( . ميكرو )
 متعلق به وقفه را اجرا مي كند . ISRكاري خارج مي شود و 

   ADC NOISE REDUCTIONمد 
 IDLE كلاك CPUمتوقف شده ولي ميكرو به ADC , 

TIMER/COUNTER2 , WATCHDOG ارتباط سريال TWO –
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WIRE . ) و وقفه هاي سيستم اجازه مي دهد كه كار كنند ) اگر فعال شده باشند 
به طور مثال اگر تريگر به پايه اينتراپت فعال شده خارجي اعمال شود و يا وقفه 

( از حالت بي كاري خارج مي شود MCU ميكرو ),سرريزي تايمر دو روي دهد
 , FLASH متعلق به وقفه را اجرا مي كند . اين مد اصولا كلاك هاي ISRو 

I/O , CPU( را به حالت مكث HALT مي برد ولي به كلاك هاي ديگر اجازه ) 
مي دهد كه كار كنند .  

 طراحي شده ADCاين مد بيشتر براي كاهش نويز سيستم در زمان نمونه برداري 
 فعال ADC مي شود . زماني كه ADCاست كه باعث تبديل با وضوح بيشتر 

  از سيگنال ADC وارد شدن به اين مد باعث شروع نمونه برداري ,شده باشد 
 ري , فقط ري ست خارجي , ADCآنالوگ مي شود . علاوه بر وقفه اتمام تبديل 

 وقفه دريافت آدرس , BROWN – OUT ري ست , WATCHDOGست 
 وقفه آمادگي , وقفه تايمر دو TWO – WIRE(TWIصحيح ارتباطسريال)

EEPROM , وقفه خارجي حساس به سطح INT0 , INT1 و وقفه خارجي 
INT2 مي توانند ميكرو را از مد ADC NOISE REDUCTION بيدار كنند 

. 
  POWER-DOWNمد 

 , اسيلاتور خارجي متوقف مي شود ولي وقفه هاي خارجي ,در اين مد 
WATCHDOG و دريافت آدرس صحيح ارتباط سريال TWO-WIRE ( 

TWI ) , به عملياتشان اگر فعال شده باشد ادامه مي دهند . فقط ري ست خارجي 
 وقفه دريافت , BROWN-OUT ري ست , WATCHDOG ري ست ,

 وقفه خارجي حساس به , TWO-WIRE (TWI)آدرس صحيح ارتباط سريال 
 مي توانند ميكرو را از INT2 و وقفه خارجي INT1 و INT0سطح 
 قابل تنظيم است CKSEL بيدار شود توسط فيوز بيت POWER-DOWNمد

.  
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  POWER-SAVEمد 

 يكسان است فقط با اين تفاوت كه در اين مد  Power ïDownاين مد با مد 
 به صورت ASSR در رجيستر AS2تايمر/ كانتر دو مي تواند با يك شدن بيت 

 كار كند . زماني كه از تايمر دو در مد غير ASYNCHRONغير همزمان 
 POWER-SAVE  به مد POWER-SAVE مد ,همزمان استفاده نمي شود 

ترجيح داده مي شود . 
  STANDBYمد

اين مد تنها در حالتي كه ميكرو با كريستال يا نوسانگر خارجي كار مي كند معتبر و 
 يكسان است POWER-DOWN با مد STANDBYدر دسترس است . مد 

كه با اين تفاوت كه در اين مد كريستال خارجي قطع نمي شود . ميكرو پس از 
 كلاك سيكل از اين مد بيدار مي شود. 6گذشت 
   EXTENDED-STANDBYمد 

اين مد نيز تنها در حالتي كه ميكرو با كريستال يا نوسانگر خارجي كار مي كند 
 يكسان POWER-SAVE با مد STANDBYمعتبر و در دسترس است . مد 

است با اين تفاوت كه در اين مد كريستال خارجي قطع نمي شود . ميكرو پس از 
 كلاك سيكل از اين مد بيدار مي شود . 6گذشت 

  BASCOM در SLEEPدستورات اجراي مد هاي 
  IDLEدستور 

IDLE 
 مي شود .   IDLEتوسط اين دستور ميكرو وارد مد 

  POWERDOWNدستور 
POWERDOWN 

 مي شود . POWERDOWNتوسط اين دستور ميكرو وارد مد 
  POWERSAVEدستور 

POWERSAVE 
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 مي شود . اين مد بيشتر POWERSAVEتوسط اين دستور ميكرو وارد مد 
زماني كه تايمر دو در مد آسنكرون كار مي كند استفاده مي شود . در اين مد تايمر 

 TOSC2 و TOSC1دو با كلاك ايجاد شده توسط كريستال ساعت در دو پايه 
 كار مي كند .  

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

این نوشته ها صرفا متعلق به وبلاگ ساعت خوش نمی باشد و ممکن 
 است از سایت یا وبلاگ دیگری گرفته شده باشد.
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